




（一）通过这个实验，大家可以获得以下技能：

（1）具备多个电机的机构的调试；

（2）差速双轮底盘的差速运动控制；

（3）学习子程序的编写。



（二）操作内容

           编写程序实现双轮底盘前进、后退、转向、原地旋转4个动作。



四种运动形式的图示

两轮同时正转：前进 两轮同时反转：后退 一转一停：以轮为
圆心旋转 同速一正一反：原地旋转



（三）示例程序:
小车如何

运动？

该底盘的运动不仅仅和针脚的电平高低组合有关系，还和电机插针的正反有关系。

“保持电路不变而调整程序”，也可以“保持程序不变而调整电路”。



（四）子程序模块化:
如下图的两个程序，主程序里调用子程序，子程序的具体内容在模块中编写，使主程序
简洁明了。

请大家编程并调试，实现前面说的四个功能，用子程序的方式编写。





（一）通过该实验，您将获得以下技能：

（1）使用简单传感器的数字量（即开关量，0或1）检测功能；

（2）掌握触碰传感器的特性和使用方法；

（3）通过搭建检测电路，掌握“探索者”基本检测电路的连接方法

（4）通过编写触碰开关程序，掌握图形化编程，C语言编程；

（5）学会使用“如果/否则”逻辑



（二）操作内容：
将主控板、电池、触碰传感器固定在小车上，将扩展板堆叠在主控板上。编写程
序：如果传感器触发，小车前进3秒，否则小车不动。



C 语 言 编 程 时 需 要 用 到 端 口 号 ， 传 感 器 对 应 的 端 口 号 要 看
传感器端口VCC针脚旁边的编号，即：A0，A2，A3，A4

A0

A2

A4

A3



图形化编程时也需要用到端口号，图形化程序对端口号认定的方法比较特殊，对
于Basra，A后面的数字加上14即可，如A3端口号为3+14=17

A0：14

A2：16

A4：18

A3：17



（三）调试
在图形化编程界面中参考以下程序并编写烧录，自己完成调试：

传感器的触发条件是“低电平”，而                              语句意思是“14号数字针脚获

得高电平”，因此要在前面加一个逻辑运算符



（四）拓展
１.改用近红外传感器实现该功能。

２.使用近红外传感器实现避障功能，即“如果传感器触发，小车停止、后退、转向；
否则，小车前进”，请自己编写子程序并完成调试。



谢谢观看！！！


