




（一）传感器的认识
简单传感器可以检测数字量（两个值，0或1），复杂传感器可以检测复杂的模拟
量数据，如距离、温度、角度、颜色等。
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（二）传感器测值
传感器检测到的数字量和模拟量都可以通过一个叫做serial monitor（串口监
视器）的工具获取。我们只要编写一段代码就可以实现。

检测数字量：

检测模拟量：



程序烧录后，在图形化界面的上方最右侧，点击serial monitor按钮，可打开
串口监视器。

在C语言界面的Tools菜单里面，也可以找到serial monitor选项



（三）操作内容
在灰度、光强、声控传感器中选择一个，分别实现检测数字量和模拟量。

①灰度传感器读取数字量时可以识别黑色（1）和白色（0），读取模拟量时
可以获得物体的灰度（深浅不一的灰色）参数。

②光强传感器读取数字量时可以识别暗光（1）和强光（0），读取模拟量时
可以获得光线的强度参数。

③声控传感器读取数字量时可以识别有声（1）和无声（0），读取模拟量时
可以获得响度参数。





（一）通过该实验，您将获得以下技能：

（1）使用较复杂传感器的模拟量（一组连续的数据）检测功能；

（2）掌握超声波传感器的特性和使用方法；

（3）通过搭建检测电路，掌握“探索者”基本检测电路的连接方法

（4）通过编写超声测距程序，掌握图形化编程，C语言编程；



（二）操作内容
１.将主控板、电池、超声测距传感器固定在小车上，将扩展板堆叠在主控板
上。编写程序：如果距离障碍<20cm，小车停止、后退、转向；否则，小车
前进”。



２.超声波测距仪原理
超声测距传感器可以测量到具体的距离值，这个距离值是传感器利用采集到
的“声波反射时间间隔”，提交到一个简单的测距算法公式计算出来的。

图形化编程界面里已经提供了一个程序图块，该图块包含了这个测距算法。

烧录下面的程序，即可在serial monitor中看到超声测距传感器检测到的距离
值。



由于我们要完成的功能有一个“<20cm”的判断，所以我们还需要用到一个逻辑
运算符，来设置一个判断条件，即“超声测距传感器测到的距离<20cm”。



３.参考下面的主程序，完成超声波避障小车程序的编写和调试。
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