
(m/s)α

0.245°

60～90° 0.05

0.160°

40° 0.7

0.9

1.3

35°

30°

Vmax(m/s )α

25° 2.0

α

60°

45°

0.1

0.2

Vmax(m/s)

Vmax(m/s)

0.25

0.5

(0.6～0.8)T.T

(0.5～0.7)T.T

h

60～90° 0.05

■凸爪的设计和操作速度

α

20°

2）V≦0.5m/s

4）超程凸爪(V≦0.2m/s)

宇诺限位开关使用注意事项

在安装、运行、维护保养以及检查之前，请务必仔细阅读本手册并正确使用设备。

请充分了解设备的相关知识、安全信息以及其它所有注意事项之后再使用。

为了防止损伤或事故的发生，请务必遵守以下事项。

　　警告

　　注意

有关各产品的独立注意事项，请参阅各产品的使用注意事项。

当V≦0.2m/s时，设定臂垂直并且设定

臂上升角度在 45 ～90 之间。如果凸爪

上升角度减小，最大右承受速度将增大。

●请在额定值、环境等规格范围内使用。如果在规格范围外使用会引起异常发热或冒烟。

●通电中请勿触摸端子。否则会造成触电。

警告　当发生错误操作时，会出现使用者死亡或重伤的危险状态

        最大可承受速

度可通过从45 开始进一步减小凸爪角

度增大，需要设定臂与凸爪的切屢表

面平行 (。θo=90°－α)

如果凸爪超程，设定臂垂直于凸爪，所

以a=45  如果凸爪角度减小，可承受速

度增大。

避免使用会使滚轴塞柱突然脱落的凸爪，

●在预计到会导致人身事故或重大的大范围损害的情形下使用时，请采取双重安全机构等安全措施。

●请勿在有可燃性气体的环境中使用。否则会引起爆炸。

θ=4 ゜

5

o

α=45゜

F

h

α

F

h
V

α= 5 ～゚90゜ 4

h
V

α α

h

α α

V≦0.5m/s，最好设定凸爪垂直移屢角

度和臂角度都为 45 。

安全注意事项

3）0.5m/s＜V≦2m/s

操作速度(运行时·回复s位时)极端缓

慢，可能会造成接点的切换不稳定、接

触状态不良、焊着等。请1将mm/s以上

为基准。

操作速度(运行时·回复s位时)极快，由

于冲击性的运行可能会造成⹜损，频度

变高会使接点的切换跟不上，所以请充

分注意。

另外，开关的通断频率请以 2 0次/分钟以

内为标准。

凸爪速度(V=m/s )与 倾斜角度之间

的关系(α)，如下所示 ：

注意以下几点：

1. 尽可能使凸爪表面光滑。

2. 如下所示根据工作速度调整凸爪的

  角度和设定臂的角度。

3. 凸爪的深度影响到限位开关的寿命，  

    因此，设定最大为总行程( T .T )的

   80%。

4.

° °

°

°

°

为限位开关设计凸爪时，应

1）V≦0.2m/s

Vmax

30°

5.关于操作速度

1）

2）

因为臂振动作为一个最小相对速度例如

h

5）滚轴塞柱型

它会造成滚轴塞柱突然脱落。

α作为标准， = 45 最好。

●请将电线用端子螺丝固定牢靠。若未完全固定，可能会引起异常发热或冒烟。

注意　当发生错误操作时，会出现使用者受伤或物品损害的危险状态

当0.5m/s＜V≦2m/s时，

宇诺电气
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电路图 使用应注意

限位开关触点

限位开关触点

■电路注意事项

限位开关触点

使用注意事项

电源连接线举例：（不同极连接）

不适当的电源接线图例(不同种类电源的连接)

■使用时应注意

（1）必须最小10Ω

（2）当使用AC电源时：

（1）适用DC

（2）不适用于AC

可适用于AC和DC

①当R阻抗大时可用

②当c、r与R阻比较

  电流负载的ON/OFF 电路会受到触点的

破坏，因此，为了保护触点，建议加入

  下所示的。

2.在同一个开关的接点上不可连接不同极，

不同种类的电源。

3.避兔触点间形成回路（如果这样可能会发

r～R

C：

①当限位开关切换时会发生由接点相互冲突

造成的反弹和振动这将使电子回路，音响设

备等不时出现噪音、杂讯等故障。

②当在反弹和振动而造成问题时，在回路设

计上需要更加担心，如设置CR电路，吸收

电路等。

③尤其在要求有高可靠性接点的领域中，目

前已很少使用往常的银接点，而使用能优良

r c

的微小由电压，电流金接点。

负载

负载

L

正确

负载在同极连接

负载

负载

L

负载

L

AC和DC混淆的危险性

不正确

DC

AC

负载

L

L

ʙ

200V
ʙ

100V

错误

不能尝试在物理上改变开关自身的任何部

分，例如激励屦或开关附件。如果这样将

限位开关触点

 会改变它的特性和性能，破坏绝缘性。

 

 

 

 

1)

2)

3)

4)

 

不能让任何润滑剂流入，例如油或润滑脂

在激励屦的移屢部分上，如果这样由于渗

漏到内部将可能发生故障，影响移动。硅

化润滑剂特别严重影响触点。

如果开关在一段时间内没有使用，由于触

点氧化会降低触点可靠性。因为故障会发

生降低导电率的结果，事先须进行检查。

延长开关的连续使用会加快部件的恶化(特

别是密封橡胶 ) ，在回复中发生故障。因

此，事先须进行检查。

5)在开关工作状态( O.P .)或回复状态( R.P ).

附近使用会导致不稳定接触。如果使用NC

触点，将激励器返回自由状态( R.P .)，同

样在使用NO触点时，保持额定值小于超程

(O.T .)的70-100%。

6)如果激励器强制超过总行程，内部机械装

置将会损坏，必须在 T .T .内 使用。

7)如果在激励器上施加不合理的力，将会损

坏并影响移动。

8)开关如果掉落，由于过分的振动和撞击

将会断裂，因此在运送和安装时要特别注

意。

9)当开关高温和高湿度中使用时，如果环境

温度迅速改变，开关内部会发生凝结。因

此在海上运送期间较容易发生，所以在运

送中必须特别注意环境。

10) 在0℃下须注意结冰，结冰是指由于凝结

湿气粘附到开关上或在湿度非常高的环境

中当温度下降到零度以下时在开关上结冰

的现象，必须特别注意，因为结冰会锁定

移动部件，当触点间有冰时，会发生动作

延迟或影响导电性。

11) 低温度、低湿度的状态中，塑料壳会变得

易碎并且橡胶和润滑剂会变硬从而导致发

生故障。

12)长期存放（包括运输期间）在高温或高湿

度环境中或含有有机气体和硫化气体的空

气中，将会在触点表面形成氧化膜、硫化

膜，会发生接触不稳定或无效现象导致功

能故障。在存储和运送时须检查空气。

13) 包装设计应尽可能减小湿度、硅气、氧化

气等的影响。

14) 避免突然改变温度会造成开关变形和促

使密封结构透气，导致密封无效和工作

故障。

15)如果安装一个塑料性树脂外壳，使用弹簧

垫片对外壳直接上紧会造成外壳破裂并损

坏。因此在上紧前须添置一个平垫片。同

样，注意如果外壳扭曲便不可安装。

16) 当在室外(立体停车场等、接受日光照射或

可能淋到雨水的场所)或周围产生臭氧的环

境中使用时，受这些环境影响会损坏橡胶

材料，在以上环境下使用时请向本公司进

行咨询。

17) 如果改善质量，材料和内部结构不预先通

知。

■关于安装环境说明

避免在有硅的环境中使用，例如有机硅橡胶、

溶剂、密封剂、油、润滑剂和导线。

R

c
R

r

二极管 R

ZNR变阻器 R

可适用于AC和DC

4.使用电子开关电路（低电压，低电流）

非常小时可用

当电源接通或断开时，由于浪涌电压或 

生闭合)

~

~

宇诺电气
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